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WSTEP.
W ¢wiczeniu nalezy przepfowadzié:
1) regulacje pradu statego,
2) regulacje napiecia staltego,
3) regulacje napiccia i pradu przemiennego. !
Regulacje napiccia 1 pradu statego nalezy przeprowadzicC przy pomocy re-
zystorow suwakowych a regulacje napiecia i pradu przemiennego za pomaocs

autotraiisformatora.

1. Regulacja pradue statego.
Regulacja ta zwana regulacja szeregowa polega na dolzczepiv do chwoduy
szeregowo z odbiornikiem regulatora Rr — rezystora o regulowanej wartasci

rezystancji.
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Zmieniajgc wartose rezystancji Rr zmieniamy wartos¢ rezystancii zastep-
czed Vﬂ_z
Rz=Ro+Rr,
a preez o wartosé pradu Tw ebwodzie odbiornika
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Prad I osiaga wartos¢ maksymalng gdy Rz=Rzmin=Ro tzn., gdy regulator
jest zwarty (Rr=0 — suwak regulatora znajduje si¢ w pozycji a), natomiast war-
tos¢ minimalng osiaga gdy Rz=Rz_, =R+Rrn tzn., gdy regulator Rr jest wijgczo-
ny na maksymalng wartosc rezystancji (suwak w pozycji b).

Rrn — rezystancja znamionowa (maksymalna) regulatora.

Zakres regulacji, czyli maksymalna wielkosC¢ zmian pradu bedzie tym
wicksza im wicksza jest roznica miedzy Rz iRz ., ktora z kolei zalezy od
wartosci rezystancji Rrn wzgledem Ro iim wigksza bedzie rezystancja Rrn
wzgledem Ro to zakres regulaciji bedzie wickszy.

Przy regulacji tej zmiana wartosci pragdu I powoduje na statej rezystanéji
odbiornika R zmiang wartosci spadku napi¢cia tzn., Ze przez zmiang warto-
sci pragdu mozemy rownoczesnie regulowac wartos¢ napiecia na odbiorni-

ku Uodb.

Uodb=IR
Regulacie t¢ mozemy stosowac rowniez do regulowania pradu przemien-
nego.
Wykonarnie pomiarow.

Montujemy uklad wedlug schematu przedstawionego na rys.i.

Regulacje naleizy przeprowadzi¢ dla trzech ukladow roéznigeych sie
wartos$cig Rrn wzgledem Ro:

I~ Riri >Ro,

il —Rs=Ro, -~

IH — Rrit <Re.

Dia kazdcgo ukladu wykonujemy cztery pomiary 0rzy czym pierwszy po-
miar wykonujemy przy Rr=0 a ostatni przy Rr=Rrn. |

Wyniki pomiardw notujemy w tabeli I, IT i ITL.

Polorenie U| T] Usdbj 1 Uty J-Uodb | Zaleres

suwaka _ | L U | regulacgji
v al v -l v - %

1) k=0 1 '

2) posrediie
3) posrednie
4)Rr=Rrn

:
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I — prad wskazywany przez amperomierz,

I -~ prad wskazywany przcz amperomierz gdy Rr=0,
Uodb - napiecie odbiornika,

U - napig¢cie zasilajace.

Zakres regulacji obliczamy ze wzoru:

I 1
zakres regulacji = (T[———Iq—-) 100=...[%]
23 [

I, — prad wskazywany przez amperomierz gdy Rr=Rrn.
UWAGA - wykonac¢ dwie dodatkowe tabelki IT i Il podobnie jak tabelke L.

Porownac zakresy regulacji dla uktadow I, il i I1L
2. Regulacja napiecia stalego.

Do regulacji tej stosujemy uktad potencjometryczny, ktory moze rownicz

stuzy< do regulaciji papiecia przemiennego.
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Regulacja ta polega na dolgczeniu napiccia zasilajacego U do statej (caiko-
wite}) rezystancji potencjometru - Rr (zaciski A i B) oraz dotaczeniu do zacis-
ku suwaka § 1jednego z zaciskaw rezyvstancyi stalej np. do A odbiornika Ro.
Nastepnie przesuwajac suwak micdzy zaciskami A 1B regulowad bedziemy
napi¢cic cdbiorniika Uodb.

Proy poloieniu suwaka w pozycji A (przy zacisku A) napiccie na odbiorni-
ku rowne jest zeru, aw poloZeniu B — rowne jest napicciu zastlajacemu U,
dlatego przed wiaczeniem ukladu do sieci suwak zawsze naleZy usta-
Wil w pozveilk A abv Uodb byio réwoe zeruw, Jak widzimy, zakres

rngniled woakiadzie potencjometrycznyin nie zalezy od wartosci vezystangji
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regulatora oraz odbicrnika i wynosi zawsze 100% napiccia zasilajacego
(Uodb=0-+1)).

Przy regulacji potencjometrycznej przez regulacje napiecia mozemy ro-
wniez regulowac warto$c¢ pradu odbiornika.

Wykonanie pomiarow.

Montujemy ukiad wg schematu przedstawionego na rys. 2.

Wykonujemy cztery pomiary przy czym pierwszy pomiar wykonujemy
przy polozeniu suwaka w polozeniu A, a ostatni w polozeniu B.
UWAGA - przed zalaczeniem ukladu do sieci nalezy ustawic¢ suwak w poto-

Zeniu A,

Wyniki pomiarow notujemy w tabeli 2.

Polozenie U | Uodb | “5= % um) |
suwaka = | V A\ - % | A
DA

2) po¢rednie

3) posrednie
4)B
Tabelka 2

3. Regulacja napie¢cia i pradu przemiennego.
Regulacja ta jest podobna do regulacji potencjometrycznej, przy czym za-

minst porencjometru rezystancyjnego stosuje sie autotransformator.
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Przesuwajace suwak transformatora z polozenia A do B regulujemy napic-
cie na odbiorniku od O do wartosci napigeia zasilajgeego U, przesuwajgce dalej
suwak od B do C zwickszamy napiccie powyzej napiecia zasilajgcego.

Wykonanie pomiarow.

Montujemy uklad przedstawiony nia rys. 3.

Ustawiamy suwak w poloicaie A, wyvkonujemy 5 pomiarow od potozeria

A do C. Wyniki pomiarow notujemy w tabeli 3.
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Tabelka 3

UWAGA — Przy Razdym przelgezeniu ukladu Do stronie wiornej ciilo-
transformatora nalezy uktad cdigczyd od stect, mimo wskazar
wolfomierza Vo=0 (przy potoZeniu suwaka w pozycii A} Wiy
Prevpadii saptecie wyjsciowe fesi rowne O, ale naprigeie migdzy
uktadem stropy wiorngf i ziemig ma petng wartosc napiccic

Jezowego.



