1. Filtr aktywny ZNSN środkowoprzepustowy

a) Wstęp

Zaprojektowanie filtru aktywnego, który miałby dodatkowo wzmacniać sygnał 
w swoim paśmie przenoszenia nie jest rzeczą łatwą. Jednak dzięki komputerowi można szybko i sprawnie ten problem rozwiązać.

b) Projektowanie filtru ZNSN
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Wynikiem pracy jest zaprojektowany filtr, którego schemat przedstawiony jest na rysunku 1. Możliwości komputera pozwalają na podłączenie wirtualnego oscyloskopu, miernika pasma przenoszenia oraz woltomierzy. Zaprojektowany filtr ma częstotliwość środkową 524Hz, i przy tej częstotliwości wzmacnia sygnał wejściowy. Wyniki pomiarów potwierdzające działanie układu przedstawione są na rysunkach 2 i 3.

c) Wnioski

Przy pomocy komputera, można bez problemu zmierzyć napięcia wejściowe i wyjściowe projektowanego filtru. Zmierzona charakterystyka częstotliwościowa (rys. 2) pozwala na dokładną analizę filtru. Ewentualne zmiany parametrów tj. wzmocnienie, tłumienie, pasmo przenoszenia, częstotliwość graniczna i inne, dzięki technice komputerowej to tylko kwestia kilku kliknięć myszką.
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Komputer nie uwzględnia tętnień zasilania, niestabilności generatora, błędów wynikających z niedokładności pomiarów użytych mierników 
i tolerancji elementów. Wszystkie użyte podzespoły są dla komputera elementami idealnymi, albo bardzo bliskimi ideału.
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Przebieg ćwiczenia.
1. Zbuduj układ widoczny na schemacie.

2. Wykonaj i porównaj przebiegi z podanymi na rys.

3. Opisz budowę i zastosowanie układu oraz poszczególnych elementów.

4. Napisz wnioski, jakie się nasunęły po wykonaniu ćwiczenia.

5. Co należy zmienić w układzie, aby tłumienie filtru było jeszcze bardziej skuteczne?

2. Zasilacz – Stabilizator napięcia
a) Wstęp

Zasilacz jest jednym z najpotrzebniejszych przyrządów warsztatowych, niezbędnym dla każdego elektronika i elektryka. W zaprojektowaniu zasilacza (stabilizatora napięcia) może być przydatny komputer. Ważnym parametrem zasilacza (stabilizatora) są tętnienia zasilania lub po prostu składowa zmienna 
w sygnale wyjściowym. Przy pomocy komputera można bez problemu zmierzyć te tętnienia i przed wykonaniem zaprojektować tak zasilacz, aby były możliwie jak najmniejsze.

b) Projektowanie stabilizatora napięcia
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Schemat zaprojektowanego układu stabilizatora przedstawiony jest na rysunku 4. W celu pomiaru tętnień zasilania przed i za stabilizatorem podłączamy oscyloskop, na którym obserwujemy składową zmienną sygnałów (rys. 5). Podłączone mierniki mierzą napięcie stałe. Stabilizacja napięcia odbywała się na poziomie ok. 6V. Potencjometrem w układzie możemy zmieniać napięcie wyjściowe.

c) Wnioski

Pomiary uzyskane techniką komputerową są bardzo przydatne
 w praktyce, ponieważ zwalniają nas z konieczności praktycznej budowy w tym przypadku np. zasilacza. Zanim zbudujemy układ, możemy już wiedzieć, jakie będzie miał parametry, czy będzie miał wystarczającą wydajność prądową, czy tętnienia zasilania nie będą zbyt duże do celu, w jakim mamy zamiar wykorzystać badany układ.
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W rzeczywistości tętnienia mogłyby być nieco inne, wynika to (tak jak 
w poprzednich przypadkach) z wyidealizowanych parametrów użytych elementów.
Przebieg ćwiczenia.
6. Zbuduj układ widoczny na schemacie.

7. Wykonaj i porównaj przebiegi z podanymi na rys.
8. Opisz budowę i zastosowanie układu oraz poszczególnych elementów.

9. Napisz wnioski, jakie się nasunęły po wykonaniu ćwiczenia.

10. Co należy zmienić w układzie, aby tętnienia były jeszcze mniejsze?

11. Zmierz i narysuj charakterystyki obciążeniowe: UO=f(IO) przy UI=const
Rys. 1. Schemat filtru ZNSN.








Rys. 2. Charakterystyka przenoszenia filtru








Rys. 3. Napięcia na wejściu i wyjściu filtru








Rys. 4. Stabilizator napięcia ze sprzężeniem zwrotnym





Rys. 5. Przebiegi zmienne na wejściu i wyjściu stabilizatora.
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